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 Задачи   

Обучающие:  

— изучат историю робототехники; 

— повысить мотивацию обучающихся к изобретательству; 

— изучить правила соревнований  по Лего - конструированию и программированию. 

— научить ребят грамотно выражать свою идею, проектировать ее техническое и 

программное решение, реализовать ее в виде модели, способной к функционированию. 

Развивающие: 

— выявить и развить природные задатки и творческий потенциал ребенка; 

— развить у ребенка навыки инженерного мышления, умения работать по предложенным 

инструкциям;  

— развить мелкую моторику, внимательность, аккуратность и изобретательность; 

— развить креативное мышление и умение излагать мысли в четкой логической 

последовательности, отстаивать свою точку зрения, анализировать ситуацию и 

самостоятельно находить ответы на вопросы путем логических рассуждений  

— сформировать навыки переноса теоретических знаний на выполнение практического 

задания;  

Воспитательные: 

—воспитать бережное отношение к инвентарю; 

— формировать у обучающихся стремление к получению качественного законченного 

результата. 

— формировать навык работы в группе, эффективно распределять обязанности. 

 

Планируемые результаты:  

Предметные:   

• Освоит основы алгоритмизации;   

• Освоит основные принципы робототехники.  

• Приобретет навыки конструирования и проектирования подвижных и неподвижных 

соединений в конструкторе.  

• Приобретет навыки управления роботом. 

 Метапредметные:  

• Сформирует информационную культуру при работе с информацией и 

компьютером,   

• Оценить – осознает  насколько качественно им выполнена учебная задача;  

• Разовьет познавательные способности.  

 Личностные:   

• Разовьет положительную мотивацию и познавательный интерес к изучению курса 

«Робототехника» 

• Сформирует навыки учебного сотрудничества и совместной деятельности с педагогом 

и сверстниками; работать индивидуально и в группе:   

• Разовьет умение находить общее решение и отстаивать свое мнение;  

 

Календарно-тематическое планирование. 
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№  

п.п. 
Тема  

Кол-во часов Дата 

всего теория практика 
По плану 

По 

факту 

1 Вводное занятие. Инструкция по 

технике безопасности. Безопасные 

приемы и методы работы с 

оборудованием кабинете 

робототехники. 

2 1 1   

2 История развития робототехники. 

Понятие «Робот». Lego-роботы. 

Примеры и варианты реализации. 

2 1 1   

3  Что как называется? Состав деталей 

конструктора Lego. Конструкция по 

описанию. 

2 1 1   

4 Наука физика. Явление равновесия. 

Самая высокая башня. 
2 1 1   

5 Что такое механизм? 2 1 1   

6 Рычаг и механизмы на его основе. 

Рычажные весы. 
2 1 1 

  

7 Применение рычага. Выигрыш в силе 

или скорости. Катапульта. 
2 1 1 

  

8 Зубчатая передача и её характеристики. 

Передаточное число. 
2 1 1 

  

9 Многоступенчатая зубчатая передача. 

"Чёрный ящик". 
2  2 

  

10 Редуктор и мультиплексор. Уборочная 

машина. 
2 1 1 

  

11 Механизмы на основе рычага: ворот и 

блок. 
2 1 1 

  

12 Система блоков. Храповой механизм. 

Большая рыбалка. 
2 1 1 

  

13 Клин и механизмы на его основе. 

Наклонная плоскость, винт. 
2 1 1 

  

14 Что мы знаем про измерения? Единицы 

измерения, история возникновения. 
2 1 1 

  

15 Измерение расстояний. Измерительная 

тележка.  
2 1 1 

  

16 Инерция. Сила. Механический 

молоток.  
2 1 1 

  

17 Цена деления шкалы. Калибровка 

шкал. Измерительная тележка-2. 
2 1 1 

  

18 Творческие задания. Самый сильный 

робот. Разработка конструкции. 
2 1 1 

  

19 Творческие задания. Самый сильный 

робот. Соревнования. 
2 1 1 

  

20 Измерение массы. Калибровка 

неравномерных шкал. Почтовые весы.  
2 1 1 
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21 Измерение времени. Единицы 

измерения времени. Таймер.  
2 1 1 

  

22 Как работают часы? Маятник. Таймер.  

Исследование. 
2 1 1 

  

23 Энергия. Энергии движения и 

взаимодействия. Инерционная машина. 
2 1 1 

  

24 Куда пропадает энергия? Сила трения. 

Пандус. 
2 1 1 

  

25 Превращения энергии. Тележка с 

грузом на нитке. 
2 1 1 

  

26 Обратимые механизмы. Ветряной 

подъемный механизм - вентилятор.  
2 1 1 

  

27 Сопротивление воздуха. Построение 

механизма со свободным качением. 

Буер. 

2  2 

  

28 Воздух может помогать. Модификации 

буера. 
2 1 1 

  

29 Источники энергии. Двигатели. 

Самоходная тележка. 
2 1 1 

  

30 Импульс (количество движения), 

инерция. Стартовый механизм. 
2 1 1 

  

31 Как улучшить конструкцию? 

Модификация стартового механизма. 
2  2 

  

32  Творческие задания. Большое в малом. 

Сани (тележка) Деда Мороза.  
2  2 

  

33 Кулачковый механизм. "Робопёс". 2  2   

34 Сила трения. Башенный кран. 2  2   

35 Идеальный и реальный механизм. 

Гоночный автомобиль. 
2  2 

  

36 Итоговое  занятие. 2  2   

 Итого: 72 28 44   

 

Содержание программы  

Вводное занятие.  Инструкция по технике безопасности 

Теория:  

Инструкция по технике безопасности. Безопасные приемы и методы работы с 

оборудованием лаборатории робототехники.  

1. История развития робототехники 

Теория:  

История развития робототехники. Введение понятия «Робот». Beam-роботы. Примеры и 
варианты реализации.  

Практика: 

Зачет.   

2. Знакомство с конструктором Лего. Базовые модели 
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Теория: знакомство с понятием «колесо», «ось», «рычаг».   знакомство с понятием 

«система блоков», «наклонная плоскость». знакомство с понятием «клин». знакомство с 

понятием «винт».   

знакомство с понятием «зубчатая передача». знакомство с понятием «кулачок». 

 Практика:  

Построение и применение храпового механизма; Уборочная машина. Игра «Большая 

рыбалка». Построение механизма со свободным качением.   

3. Основы механики. Простые механизмы. 

Теория: измерение расстояния. сила трения.   

энергия движения (кинетическая энергия); энергия покоя (потенциальная энергия); 

трение и сопротивление воздуха. импульс (количество движения, инерция). измерение 

расстояния и массы. Калибровка шкал. давление. Движение. Скорость. Ускорение. 

Практика:  

Механический молоток.   

Измерительная тележка.   

Почтовые весы. Измерение массы.  

Подъемный механизм.  

Таймер.  

Ветряная мельница.   

Буер.  

Инерционная машина.  

Работа с двигателем. Тягач. Гоночный автомобиль 

Скороход. Робопёс.   

Базовая модель «Рычажные весы».  

Базовая модель «Башенный кран».  

Базовая модель «Пандус».  

Гоночный автомобиль  

Экспериментальное определение зависимости положения движущегося предмета от 

времени. 

4. Творческие задания  

Теория:  

Знакомство со средой программирования. Алгоритмизация.  Основные понятия. Структура 

программы. Базовые команды. 

Практика:  

Ралли по холмам.  

Волшебный замок.  

Почтовая штемпельная машина.  

Ручной миксер.  

Подъёмник.  

Летучая мышь.  

Катапульта.  

Ручная тележка.  

Лебёдка.  

Карусель.  

Наблюдательная вышка.  
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Мост. 

5. Индивидуальные и групповые творческие задания. Участие в выставках и 

соревнованиях*. 

Теория:  

Планирование выполнения индивидуального или группового творческого задания. 

Практика:  

Конструирование и программирование творческого проекта. Подготовка 
презентационных материалов по проекту.  

6. Итоговое занятие 

Практика:  

Представление и защита собственного творческого проекта  

Демонстрация и защита творческого проекта. 
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